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22.6. Sformułowanie warunków Kuhna–Tuckera . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 274

23. Metoda SVM . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275
23.1. Liniowa metoda SVM . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275

23.1.1. Optymalna hiperpłaszczyzna dyskryminująca . . . . . . . . . . . . . . . . . 277
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